Ejemplo de los aspectos que se deben incluir en el documento para ser presentado al ALCABOT´2001 

(edición en CD-ROM)

Escriba aquí los nombres de los autores

Este espacio está reservado para los datos de los autores

Por favor, no olvide incluir los números de teléfono así como las direcciones de correo electrónico

Ésta es obviamente una información muy importante para permitir futuros contactos

Resumen

Se debe seguir el formato expuesto en la Plantilla. En este documento únicamente se indican los apartados que se sugiere incluir, y el posible contenido de los mismos.

En el resumen es conveniente realizar una breve presentación del robot, prueba/s a la/s que se presenta, e indicar los estudios que realizan los autores, o bien su situación laboral si procede.

1. Introducción

En este apartado es conveniente ofrecer una visión general del diseño, indicando las referencias usadas (según formato) de forma que sirva a cualquier potencial lector para evaluar las características generales del robot diseñado.

También es conveniente presentar los objetivos que se persiguen, así como el éxito previsto con el diseño.

Se aconseja incluir dibujos o fotografías del robot construido. 

2. Plataforma mecánica usada

Un aspecto importante es la estructura mecánica que se utiliza, ya que habitualmente condiciona el resto del diseño, y las posibilidades de triunfo del robot.

Detalles importantes a incluir en este apartado son: plataforma mecánica (de diseño propio, o reciclada); ruedas, motores, etc.

Como siempre, los dibujos y fotos son muy útiles.

3. Arquitectura hardware

En este apartado se describirán todos los aspectos hardware que intervienen en el diseño: sensores usados, elementos de proceso, y en definitiva, cualquier dispositivo que el diseñador considere relevante.

Indique si la implementación se ha realizado en circuito impreso, o bien si se ha cableado un prototipo.

4. Software y estrategias de control

Aquí se indicarán los criterios de control establecidos, así como la forma en que se ha realizado la programación de los elementos de proceso.

Incluir diagramas de flujo suele ser bastante explicativo.

5. Características físicas y eléctricas más relevantes
Una vez finalizado la exposición del trabajo, es conveniente evaluar las prestaciones del robot. 

Se pueden dividir en físicas (velocidad máxima alcanzable, peso y dimensiones, etc) y eléctricas (tensión de alimentación, consumo, etc).

Se aconseja estructurar esta información mediante tablas.

6. Conclusiones

En este apartado se puede evaluar la consecución de objetivos, así como las experiencias de diseño adquiridas en el robot presentado.

7. Agradecimientos

Si se considera oportuno, se puede incluir un apartado de agradecimientos.

Referencias

Deberán figurar en el mismo orden en el cual han aparecido en el texto, y con el formato indicado.

Nota: Recuerde que el formato establecido en la plantilla es obligatorio, pero el contenido del documento, así como los apartados a incluir es únicamente una sugerencia.
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