Proyecto piloto “Rally de reciclado”

1.Descripcion general

Breve descripcion

El robot tratara de coger y de expulsar los botes, botellas y pilas
mediante unos rodillos giratorios.

Croquis del robot
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Estrategias seguidas por el robot

El robot intentara coger el maximo de basura posible, hard una
seleccién en su interior y depositara la basura en el lugar
correspondiente.



2.Descripcion técnica

2.1. El movimiento del robot todavia no esta decidido.
Seguramente nos decantemos por unos motores pap 0 unos cc
con encoders.

2.2. Las baterias seran de plomo, una o dos en funcién del
consumo del robot.

2.3. En principio el robot se dedicara a coger tanta basura como
sea posible.

2.4. La separacion de basura se hara por tamafo principalmente.

2.5. Se pondran sensores para detectar al robot contrincante y
asi evitar una posible colisién.

3.0rganizacion

3.1. El robot lo construiremos un grupo de estudiantes
procedentes de distintas ciudades de Castilla y Ledn,
principalmente de Ledn.



