HISPABOT 2003 - CONCURSO

CENTROS ASOCIADOS, GRUPOS, ROBOTSY PRUEBAS

CENTRO ASOCIADO

GRUPO ROBOT y PRUEBAS

1iEscuda Superior de Ingenieria de Cadiz.(UCA)
|Fito |

FiTeoTst | RASTREADORES | | | | |
|Jor Dan |

[Linebot-7 | RASTREADORES || | 1 ] ]
2Grupo de Control de Escuela Superior Politecnica(UEM)
AIM |

[HERMES | RASTREADORES || | i I I
|L os Nachos |

frestilo | | JLABERINTO | i ] ]
3 ndtituto Tecnologico de Merida
IChinoS & AlfoS |

[ariadna | [ JLABERINTO i § 1 ]

[Explorer | [ JLABERINTO i i 1l |
I ngenio M exicano |

[IT™ovil | [ i JVELOCISTAS § [ ]
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CENTRO ASOCIADO

GRUPO ROBOT y PRUEBAS
K ukul canmovil | RASTREADORES __J | ] ]l ]
f ucamovi | | i jvELOCISTAS i [ |

|lLa COMUNIDAD1 |

ITzAE | RASTREADORES I i i | I

ILA COMUNIDAD?2 |

MaEA | RASTREADORES | | i ] ]
[Méridamix |
[chokan | | [ JVELOCISTAS § I i

4Centro de Ingenieray Desarrollo Industrial

[cIDESI |

[CIDERNETICO | [RASTREADORES | JVELOCISTAS J | |

[nzTECA | RASTREADORES | JvELOCISTAS [ I |
5Universidad de Deusto.ESIDE
Mudas Team |

Budas Bot | [ i i | flsumo |
|L aguntza |

LAR | | | | JoLiBRE I i
lpringaos |

IAcme Bot | [RASTREADORES | 1 | 1 ]

6(Club de Microbotica Tecnum.(UN)
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CENTRO ASOCIADO

GRUPO ROBOT y PRUEBAS
[cMRT1 |
Hercules | [ i i i flsumo | 1
[cMRT2 |
Minotauro | | JLABERINTO | [ ] | i
7Asociacion de Robotica de la Universidad de Valladalid. ETSIL(UVA)
lcimov 2 |
[EL PEGAO | RASTREADORES || i [ 1 | I
[LUKIMON | [ i i i flsumo | i
[GROUSAL |
piEcO | RASTREADORES | | i ] ] |
b2 | RASTREADORES I fVELOCISTAS | ] | |
LLOSMENDOZOS |
lLA BESTIA | | i i i flsumo | |
TECH FOR FUN |
[kEOPS | | | | | J5omo | ]
ISNAEC | [ JLABERINTO | | Il | 1
ING-NEK1 | | JLABERINTO i i il | |
IXPRESS | | I JVELOCISTAS § | | I
8.E.S. Carlos|lI
|L 0S Simpson |

viernes, 18 de abril de 2003

Péagina 3 de ¢
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GRUPO ROBOT y PRUEBAS

|Hommer | [RASTREADORES | | J I ]
|Misic')n Imposible |

[BoloBot | RASTREADORES | | i ] ]
lOper acién Fracaso |

[utopia | RASTREADORES I i | 1l |

9Departamento de Tecnologia ElectronicaETSI T.(UMA)

K pax |

[canus LanisReload | [RASTREADORES __ JLABERINTO i J 1 i

[canus Lanis Evolution| [ i JVELOCISTAS i 1l |
[ROACH?2 |

[ROACH2 | [ i i jpLIBRE [ |
TEKTRONIC |

FEKTRONICL | [RASTREADORES | | | ]l |

[FEKTRONICS | | JLABERINTO | [ I |

[TEKTRONIC2 | | [ JVELOCISTAS § I i

10Universidad Antonio de Nebrija
INEBBOT1 |

[LAPERA | [RASTREADORES JLABERINTO JVELOCISTAS | 1l |
INEBBOT2 |

IMANTISA-LEON | [RASTREADORES __ JLABERINTO i i 1l |
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CENTRO ASOCIADO

GRUPO ROBOT y PRUEBAS
12ETS, Ingenieros Industriales,(UPCT)
[POWER PIC |
buaNITO | RASTREADORES | | i ] ]
PicmAzo | | JLABERINTO | [ ] |
|GALABOT | [RASTREADORES | 1 | Jisumo i
13Escuga de Ingenieros Industriales (UNEX)
BABOT |
MAKI | RASTREADORES | i i I ]
14Grupo de Robotica. D de la Informacion v las Comunicaciones.(UM)
|Cubo Team | |
[Cubo | | | | Jsumo J
[Cubo Team 11 |
Cubo 11 | [ i i | fisumo |
lOuaky Team |
|Quaky I | I | i JpLIBRE il i
15Universidad Complutense de Madrid.(UCM)
[GRUCM1 |
lerucm1 | RASTREADORES I i i | I
lGrRUCM?2 |
[eruCM2 | RASTREADORES | | | ] ]
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GRUPO ROBOT y PRUEBAS
16[Escola Universitaria Politecnica de Mataro.(UPC)
|L os Pirulas |
lavatar 11 | [ i i | flsumo | |
IPolitécnica de Matar 6 |
133 Ascli | RASTREADORES I i i [ | |
17|I:_I'S [naenieros Industrides. Departamento de Automatica(UPM) |
IASL ab |
[T | | [ JvELOCISTAS [ | ] i
IALEPH | [RASTREADORES JLABERINTO 1 | Il JEUROBOT 1
KAF | [RASTREADORES JLABERINTO JVELOCISTAS | Jisumo | |
llop | RASTREADORES _ J ABERINTO | i ] | |
18|DMamento de Informatica de Sstemas v Computadores.(UPV) |
IGRUPO INFORMATICA INDUSTRIA|
[YABIRO-II | [ i i jpLIBRE Il | |
19Universidad Carlos 111.(UC3M)
|AI Fer |
frurbo-boost | RASTREADORES | i | il | |
IChapucer os tech |
Pampirolon | RASTREADORES —_J i i [ | |
\Vacallos |
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CENTRO ASOCIADO

GRUPO ROBOT y PRUEBAS
[R2D2.0 | [ i i i flsumo |
20Grupo Alicantino de Robotica.(UA)
[GALIBOT
[Fiscon 3 | | JLABERINTO | [ ] |
lcucu | [ JLABERINTO J ] | |
IESPALMERAL |
[oRIHUELA 1 | RASTREADORES || | 1 ]l ]
22[Esudla Técnica Superior de Ingenieria (ICAI)
lGTECH |
[EVA VI | [ i i | flsumo |
ILucyAnd |
Esgaravital | [ i jvELOCISTAS i [ |
23Club Robdtica Mecatrénica (UAM)
[CRM-UAM |
observer | [ i i §PLIBRE [ |
[Ernesto | [ JLABERINTO | § 1 ]
24The Fribotte Club
IFribotte |
[Haku | | i jvELOCISTAS i [ |
259Universidad de Cantabria

viernes, 18 de abril de 2003

Pagina 7 de ¢



CENTRO ASOCIADO

GRUPO ROBOT y PRUEBAS

IKARAKAN

IMOSPITCH | [ i i flsumo |

26/Colegio Nuestra Sefiora de las Maravillas
IMARAVILLAS1

[Fermes | [ i jvELOCISTAS il |
IMARAVILLAS?

Herbet | | i fVELOCISTAS il |
IMARAVILLAS3

[Cuesta | | i jvELOCISTAS il |
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