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Seccion 1.- Introduccion

Articulo 1.1.- Descripcion de la prueba

a. El concurso de velocidad consistirda en una carrera de persecucion entre dos URs en una pista
cerrada, comenzando en puntos opuestos y avanzando en el mismo sentido (la pista serd simétrica
respecto a dos ejes garantizando que ambos URs encuentran tramos de pista similares en su
recorrido). El objeto, por tanto, sera la consecucion de altas velocidades de marcha en un recorrido
perfectamente preestablecido.

Seccion 2.- Reglas generales

Esta normativa tiene caracter provisional. Solo la ultima normativa publicada tiene validez, segin
estd especificado en el articulado de la Normativa General. Es conveniente mantenerse informado a
través de la pagina web http.//www.hispabot.org , o hitp://www.alcabot.com y en el foro de Alcabot-
Hispabot.

Articulo 2.1.- Normativa general

a. La presente Normativa Particular de Velocistas 2011 requiere del conocimiento y aplicacion
exhaustiva, de la ultima version de la Normativa General de Hispabot 2011

b. En caso de conflicto entre la Normativa General y la Normativa Particular de esta prueba,
prevalecera la Normativa Particular en todo lo relativo al desarrollo y participacion de la prueba.
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Seccion 3.- Robots

Articulo 3.1.- Robots

a. Cada equipo podra presentar un robot a la prueba.

b. No se permite la manipulacion de los robots durante la prueba.

Articulo 3.2.- Dimensiones del robot

a. Las dimensiones maximas del robot son las de un prisma rectangular de 20x30cm de base y 13cm
de altura.

Articulo 3.3.- Autonomia del robot
a. El robot debera ser completamente autonomo en lo referente a alimentacion, componentes y
control.

b. No se permite la interactuacion de los participantes o de ninguna otra persona, sobre ninguno de los
dispositivos descritos durante el desarrollo de la prueba.

Articulo 3.4.- Activacion del robot.
a. La puesta en marcha del pR se realizara mediante interruptor o “cuerda”. En ningin caso se
permitird que los URs estén en funcionamiento antes de dar la salida.
b. La cuerda no debe permanecer en el robot, después de que este haya comenzado su funcionamiento.

No se admitira ningln otro sistema de activacion, alternativo o adicional, ya sea por control remoto,
etc.
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Articulo 3.5.- Desactivacion manual del robot

a. Todo robot debe disponer de un boton de apagado de emergencia, de color rojo.
b. El interruptor debe permanecer dentro de las dimensiones reglamentarias para los robots.

Este interruptor debe estar ubicado en una posicion visible, que no sea peligrosa e inmediatamente
accesible para los arbitros en cualquier momento del encuentro.

d. Este interruptor debe interrumpir la alimentacioén de todos los sistemas de propulsion y actuadores
del robot.

Articulo 3.6.- Seguridad del robot

a. Se deben respetar todos los puntos relativos a seguridad especificados en la Normativa General.
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Seccion 4.- Dispositivos adicionales

Articulo 4.1.- Ordenador personal

a.

No se admite la utilizacion de ordenadores adicionales al procesador existente a bordo del robot.

Seccion 5.- Circuito

Articulo 5.1.- Descripcion del circuito (ver anexo)

> a =

El circuito esta formado por una superficies plana que podra presentar pequeias irregularidades.

La pista estara formada por una sola calle de 15 £ 5 cm de anchura delimitada por dos lineas
oscuras, de 2 = 0.5 cm de anchura cada una, sobre una superficie clara. (*DISTANCIA ENTRE
LINEAS¥*)

La salida se realizara desde el centro de la pista.
Los uRs podran seguir cualquiera de las dos lineas o navegar entre ambas.

Se establecera unos limites de navegacion interior y exterior a la pista, a una distancia minima de 15
+ 5 cm de la misma, de modo que si alguna parte del uRs alcanza estos limites sera descalificado de
la carrera en la que esté compitiendo.

El radio de curvatura de la pista siempre sera superior a 40 + 5 cm.
La pista podra tener curvas en diferentes sentidos, aunque obviamente sera cerrada.
La relacion de refractividad entre las zonas claras de la superficie y las oscuras sera inferior a 0.5.

Los sensores utilizados en los uRs para detectar la pista deberan poder reconfigurarse en situ para
evitar posibles variaciones en las magnitudes absolutas de sus parametros puesto que la pista podra
estar iluminada con diferentes niveles de intensidad luminosa, desde muy oscura hasta
sobreiluminada (las pruebas podrian celebrarse en entornos exteriores con luz solar).

Con anterioridad a la celebracion del evento se pondrd a disposicion de los concursantes las
dimensiones y trazado de la pista definitiva.
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Seccion 6.- Homologacion

Articulo 6.1.- Definicion de 1a homologacion
a. La homologacion es obligatoria. Ningun participante podra participar con parte del equipo no
homologado.

b. Los robots no seran homologados si no cumplen las restricciones de tamafo, forma,
comportamiento, seguridad, etc. indicadas en la Normativa General y en la presente Normativa
Particular de la prueba.

Articulo 6.2.- Prueba de homologacion especifica

a. Elrobot se colocara en la recta de salida.

b. Dada la orden de arranque, debera dar una vuelta completa al circuito.

Seccion 7.- Mencion de calidad

Articulo 7.1.- Definicion de 1a mencion de calidad

a. La mencion de calidad es de obtencion obligatoria para aquellos participantes que deseen optar al
premio econdémico. Ninguin participante podrd optar al premio econdémico sin haber recibido esta
mencion.

b. Los robots no recibiran esta mencion de calidad si no cumplen los requisitos descritos en el articulo
7.2 de la presente Normativa Particular de la prueba.

Articulo 7.2.- Prueba de mencion de calidad especifica

a. Durante el concurso del robot en la prueba, este debera al menos dar una vuelta en un tiempo
maximo de 20 segundos para obtener la mencion de calidad. Si este tiempo es rebasado, el robot no
obtendra la mencion de calidad.
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Seccion 8.- Sesiones de entrenamiento y publicidad

Articulo 8.1.- Calendario de entrenamientos
a. En dias previos a la celebracion de la prueba, se dispondran sesiones de entrenamientos sobre los
circuitos definitivos (o idénticos), para todos los participantes inscritos.

b. Durante las sesiones de entrenamiento, se procedera a la realizacion de la homologacion de los
robots para aquellos participantes que acudan a ellas.

c. En las mismas, la organizacion podra fotografiar y filmar los URs, comprometiéndose a no hacer
publicas las imagenes hasta el dia de inicio de las pruebas o después.

d. La apariencia externa del UR el dia de la prueba ha de ser la misma que presente durante las
sesiones de entrenamiento.

Seccion 9.- Desarrollo de la prueba

Articulo 9.1.- Preparacion del campo
a. Los participantes dispondran de un maximo de 3 minutos para dejar listos los robots posicionados
dentro de la zona de inicio por el responsable del equipo.

b. Una vez situados los robots no se podran manipular.

Articulo 9.2.- Comienzo la carrera

a. Elrobot participante se ubicara en el centro de la recta de salida.

b. Al dar la sefal de inicio, el robot sera activado siguiendo el procedimiento descrito en la seccion de
robots.

c. Si se anticipa la salida del robot a la indicacion del arbitro se considera salida falsa. Tres salidas
falsas suponen falta grave y la perdida de la carrera.
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Seccion 10.- Modelo de competicion

Articulo 10.1.- Rondas y recorridos por ronda

a.

Las rondas existentes en la prueba, su naturaleza (niimero de recorridos), el cupo de robots a
clasificar en la siguiente ronda y la existencia de rondas de repesca queda condicionado al nimero
de robots que superen la homologacion.

Los robots clasificados entra las diversas rondas lo haran siguiendo el criterio de clasificacion
definido en la seccion correspondiente.

Ronda de clasificacion: Participaran todos los URs individualmente computandose el tiempo que
tardan en dar un nimero determinado de vueltas al circuito (el mejor tiempo de dos intentos). El
objeto es seleccionar los mejores RS para pasar a la siguiente ronda.

Rondas eliminatorias y finales: En las siguientes rondas las parejas se estableceran segun el orden
establecido en la ronda de clasificacion: el primero con el tltimo, el segundo con el penultimo, etc.
Tras cada ronda se eliminaran la mitad de los URs atin en concurso (de cada pareja saldrd un
vencedor). Se acabara con la disputa de la ultima carrera entre los dos mejores.

Las rondas eliminatorias se realizaran al mejor de tres mangas, considerandose ganador de una
manga a aquel UR que:
1. Sea capaz de alcanzar a su contrincante.
2. Si transcurrido un tiempo minimo de 3 minutos, ningiin UR ha alcanzado al otro, los jueces
podran detener la carrera, quedando a su decision el ganador de la prueba, teniendo en

cuenta la distancia entre los dos URs en el momento de la finalizacion de la misma. En
cualquier caso, la decision de los jueces sera inapelable.
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Seccion 11.- Anexo

Articulo 11.1.- Figura 1: Descripcion del circuito

INICIO
DESTINO CANASTA
2
B
. | Con formato: Espafiol
. +" | (Espafia - alfab. internacional)
@ Cuadros de inicio y destino de losrobots =~ .- - con formato: Espafiol
(Espaiia - alfab. internacional)
| Soportes de las balizas de cada robot _ - | Con formato: Espafiol
7777777777777777777 (Espafia - alfab. internacional)
Cinta reflectante indicando el extremo del laberinto, __ - | Con formato: Espafiol
””””” (Espafia - alfab. internacional)
1
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