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Seccion 1.- Introduccion

Articulo 1.1.- Descripcion de la prueba

a. Esta prueba valorard la habilidad de un Robot para recorrer un camino sinuoso, previamente
establecido, en el menor tiempo posible. Se conjugaran, por lo tanto, dos aspectos importantes:
capacidad de deteccion y seguimiento del camino y rapidez con que se ejecutan las maniobras.

Seccion 2.- Reglas generales

Esta puede no ser la ultima normativa. Solo la ultima publicada tiene validez, segun esta
especificado en el articulo correspondiente de la Normativa General. Es conveniente mantenerse
informado a través de la pagina web http://www.hispabot.org, o http://www.alcabot.com y del foro de
Alcabot-Hispabot.

Articulo 2.1.- Articulo 1. Normativa general

a. La presente Normativa Particular requiere del conocimiento y aplicacion exhaustiva, de la ultima
version de la Normativa General de Hispabot 2012

b. En caso de conflicto entre la Normativa General y la Normativa Particular de esta prueba,
prevalecera la Normativa Particular en todo lo relativo al desarrollo y participacion de la prueba.
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Seccion 3.- Robots

Articulo 3.1.- Robots

a. Cada equipo podra utilizar un robot.
b. No se permite la manipulacion de los robots durante la prueba.

Cada robot colocado en la posicion inicial, sin elementos desplegados, no debe sobresalir de un
volumen de 20cm (ancho) x 30cm (largo).

d. El robot debera ser completamente autonomo en lo referente a alimentacién, componentes y
control.

Articulo 3.2.- Despliegue de los robots
a. Un robot se debe entender como un conjunto de objetos enlazados mecénicamente entre si. Por
consiguiente, un robot no puede dispersar ningun componente, o perder contacto con ninguin
componente en ningun momento del desarrollo de la prueba.
Articulo 3.3.- Activacion/Desactivacion de los robots

El robot ha de activarse mediante un pulsador.
Todo robot debe disponer de un botdn de apagado de emergencia.

El interruptor debe permanecer dentro de las dimensiones reglamentarias para los robots.

oo o ®

Este interruptor debe estar ubicado en una posicion visible que no sea peligrosa e inmediatamente
accesible para los arbitros en cualquier momento de la prueba.

e. Este interruptor debe cortar la alimentacion de todos los sistemas de propulsion y actuadores del
robot.

Articulo 3.4.- Seguridad de robots

a. Se deben respetar todos los puntos relativos a Seguridad en la Normativa General.
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Seccion 4.- Dispositivos adicionales

Articulo 4.1.- Ordenador personal

a.

No se admite la utilizacion de ordenadores adicionales al procesador existente a bordo del robot.

Seccion 5.- La Pista

Articulo 5.1.- Descripcion de la pista

a.

La pista consistird en una superficie clara con una linea oscura (con una diferencia de reflectividad
a infrarrojos minima entre ellas de 0,5). Podra estar confeccionada, en todo o en parte, con material
pléstico.

La superficie de la pista podréd presentar irregularidades sin tener que estar perfectamente plana y
podra estar iluminada con diferentes niveles de intensidad luminosa, desde muy oscura, hasta
sobreiluminada. La prueba podria celebrarse en entornos exteriores con luz solar.

El camino a recorrer podra presentar tantas bifurcaciones y curvas como la organizacion considere
oportuno. Los puntos de salida y meta seran unicos.

El camino puede presentar curvas circulares de cualquier angulo de giro. También pueden aparecer
giros poligonales.

El Robot siempre debe seguir el camino a lo largo de la linea que define su trazado sin posibilidad
de poder evitar o saltar una parte del mismo.

La linea oscura a seguir tendra un grosor de 2+0,5 cm.

Entre 10 y 15 centimetros antes de una bifurcacion, una linea oscura de 2+0,5 centimetros de
grosor y 5+1 centimetros de longitud, separada entre 1 y 2 centimetros de la trayectoria (quedara
una zona clara entre marca y trayectoria de entre 1 y 2 centimetros) y en el sentido del recorrido de
la misma, indicara por cudl de los dos caminos el robot deberd seguir obligatoriamente: si esta a la
izquierda el camino a seguir es el de la izquierda y si esta a la derecha el camino se tomaré girando
a la derecha.
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Seccion 6.- Homologacion

Articulo 6.1.- Definicion de la homologacion

a. Lahomologacion es obligatoria. Ninglin equipo podré participar con un robot no homologado.

b. Los robots no seran homologados si no cumplen las restricciones de tamafo, forma,
comportamiento, seguridad, etc. indicadas en la Normativa General y en la presente Normativa
Particular de la prueba.

Seccion 7.- Mencion de calidad

Articulo 7.1.- Definicion de 1a mencion de calidad

a. La mencion de calidad es de obtencion obligatoria para aquellos participantes que deseen optar al
premio econémico. Ningun participante podrd optar al premio econdémico sin haber recibido esta
mencion.

b. Los robots no recibiran esta mencion de calidad si no cumplen los requisitos descritos en el
Articulo 7.2.- de la presente Normativa Particular de la prueba.

Articulo 7.2.- Criterios para obtener la Mencion de Calidad en Rastreadores

a. Para obtener la Mencion de Calidad, un robot rastreador no debera finalizar con penalizaciones.

b. Excepcionalmente los jueces podran dar la mencion de calidad a un equipo que no cumpla con los
requerimientos del apartado anterior si durante el transcurso de los partidos ha demostrado que la
merece por otros factores como originalidad, calidad técnica, ...
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Seccion 8.- Sesiones de entrenamiento y publicidad

Articulo 8.1.- Calendario de entrenamientos
a. En dias previos a la celebracion de la prueba, se dispondran sesiones de entrenamientos sobre los
circuitos definitivos (o idénticos), para todos los participantes inscritos.

b. Durante las sesiones de entrenamiento, se procedera a la realizacion de la homologacion de los
robots para aquellos participantes que acudan a ellas.

C. En las mismas, la organizacion podra fotografiar y filmar los uRs, comprometiéndose a no hacer
publicas las imagenes hasta el dia de inicio de las pruebas o después.

d. La apariencia externa del puR el dia de la prueba ha de ser la misma que presente durante las
sesiones de entrenamiento.
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Seccion 9.- Desarrollo de la prueba

Articulo 9.1.- Antes de la prueba
a. Antes de la hora marcada para comenzar cada una de las rondas correspondientes, todos los robots
participantes deberan estar depositados, siendo descalificados los robots no depositados.

b. Una vez comenzadas las pruebas, no se podran depositar nuevos robots ni manipular los ya
existentes.

c. Cuando llegue el turno de participacién de cada robot, un representante del equipo, y sélo uno, se
encargara de ponerlo en marcha, sin estar permitido que manipule ningtn otro interruptor.

d. Cinco minutos antes del comienzo de cada ronda, los participantes dispondran de un tiempo
limitado (segun un orden preestablecido), para ajustar sus sensores a la iluminacion y el material de
la pista.

Articulo 9.2.- Objeto del juego

a. El objetivo de la prueba es que los robots sigan el rastro correcto sin cometer errores.

b. Cuando hay varios caminos posibles, el camino correcto se identifica con una marca situada en el
lado del camino a tomar. Ver Articulo 5.1.-

c. Los robots son penalizados si se equivocan al tomar el rastro correcto.

d. Los robots son penalizados si van demasiado lentos.

Articulo 9.3.- Eliminaciones

a. Sien algin momento, alguna parte de la proyeccion del robot, no esta sobre la trayectoria.
Si el robot permanece parado durante un tiempo superior a 10 segundos quedara eliminado.

Si el robot entra en un bucle y da més de dos vueltas al mismo, o si sale del bucle en direccion
contraria quedara eliminado.

Articulo 9.4.- Penalizaciones

a. Cada vez que se tome una bifurcacion por el camino no indicado. Penalizacion de 4 puntos.

b. Por cada 10 segundos o fraccion de retraso en alcanzar la llegada, respecto del tiempo de “X”
minutos marcado por la organizacion para realizar el recorrido. Penalizacion de 1 punto
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Seccion 10.- Modelo de competicion

Articulo 10.1.- Ronda de clasificacion

a. Participaran todos los robots depositados, en orden establecido por sorteo.
b. Se computaran los puntos de penalizacion acumulados al realizar el recorrido.

Ganar4 el robot que menos puntos acumule. En caso de igualdad en el n° de puntos ganard el robot
que haya realizado el recorrido en el menos tiempo.

d. Se clasificaran para las siguientes rondas los “n” robots mejor clasificados (“n” queda a criterio de
la organizacion y dependerd del numero de robots inscritos).

e. Si no hubieses finalizado la prueba los robots suficientes, la organizacidon podré incluir como
clasificados, segun su criterio, algunos de los restantes.

Articulo 10.2.- Ronda eliminatoria

a. Participaran todos los robots clasificados, en orden establecido por sorteo.
b. Se seguiran las mismas pausas aplicables en las ronda de clasificacion.

Al terminar la ronda quedaran seleccionados para la final los “m” robots mejor clasificados (“m”
queda a criterio de la organizacion y dependerd del numero de robots inscritos). De no haber
finalizado “m” robots queda a criterio de la organizacién clasificar alguno de los restantes.

Articulo 10.3.- Final

a. Los robots clasificados realizaran una inica manga, siendo el ganador el mejor clasificado segun
las pautas expuestas. Si alguno o varios de los robots no terminasen el recorrido, queda a decision
de la organizacion el orden de la clasificacion final, siguiendo pardmetros como:

e Menor tiempo en rondas anteriores.
¢ Unico robot en movimiento.
e Estar mas proximo a la meta.

e Haber perdido la pista un menor nimero de veces.

En todos los casos la decision de los jueces sera inapelable.
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